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Wybrane wskazniki jako$ci regulacji
dla ukladéw z regulatorem rozmytym

Powszechne jest zastosowanie w wielu urzadzeniach ukladéw regulacji,
majacych na celu optymalizacjg pracy tychze urzadzen pod katem potrzeb
uzytkownika. Najpowszechniej wykorzystuje si¢ w tym celu klasyczne regulatory typu
PI (proporcjonalno-catkujace), dla ktérych nastawy wyznacza si¢ najczesciej
w oparciu 0 metody obliczeniowe (np. Zieglera-Nicholsa), ale zdarzajq si¢ przypadki
doboru metoda herystyczng lub tez w oparciu o wiedzg ekspercka. Wiedza ekspercka
wymaga ,,przetlumaczenia na jezyk regulatora”. Okazuje sig, iz ma ona charakter
nieécisly, charakter ktéry mozna opisa¢ w oparciu o opracowang przez Zadeha teorie
zbioréw rozmytych. Mozna wykazaé, iz ekspercka tablica sterowania reprezentuje
regulator rozmyty, jezeli danymi wejsciowymi beda uchyb oraz szybko$¢ jego zmian
to bedzie to regulator typu PI. Oczywiscie wektory danych wejsciowych beda w tym
przypadku mialy charakter rozmyty najczedciej opisany nie wartosciami
bezwzglednymi ale pojeciami typu: duzy, sredni, maly itp.

W oparciu o ekspercka tablice sterowania (regulator rozmyty) mozna uzyskaé
nastawy dla regulatora klasycznego. W tym celu nalezy dokonaé linearyzacji tablicy
poprzez odpowiednie przyblizenie funkcji nieliniowej jaka jest tablica sterowania
plaszczyzna. Metoda ta jest przydatna szczegdlnie wtedy, gdy sterowany obiekt jest
»trudny” np.: nieliniowy a z réznych przyczyn chcemy zastosowaé regulator
klasyczny.

W pracy poréwnano wybrane wskaZniki jakosci regulacji takie jak: czas
regulacji, przeregulowanie 1 catke z modufu uchybu w ukladach automatycznej
regulacji pracujacych z regulatorem rozmytym oraz klasycznym typu PIL
Przedstawiono zalezno$¢ wymienionych wskaznikéw od zmian parametréw obiektu
oraz pokazano wybrane odpowiedzi i charakterystyki amplitudowo-fazowe UAR.
Nastawy regulatora klasycznego ustalono w oparciu o kryterium Zieglera-Nicholsa
oraz poprzez linearyzacje tablicy sterowania regulatora rozmytego.



