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Przyblizone rozwiazanie analityczne uktadu odksztatcanego skretnie
z uwzglednieniem zmiennej inercji

W pracy wykorzystuje sie¢ metode perturbacyjng w celu uzyskania przyblizonego
rozwigzania analitycznego dla uktadu ztozonego z trzech bryt potaczonych dwoma
watami odksztatcanymi skretnie. Pierwsza bryta reprezentuje silnik pracujacy ze
stala predkoscig katowa, a bryta trzecia charakteryzuje si¢ zmienng inercjg w taki
sposoOb, ze jej masowy moment bezwtadnosci zalezny jest od funkcji szukanej. Bryta
ta obcigzona jest stalym momentem oporowym MO0. Wyznaczenie przemieszczen
katowych w przekrojach waléw sprowadza si¢ do rozwigzania dwoch klasycznych
réwnan falowych z nastepujacymi nieliniowymi warunkami brzegowymi, [1,2],
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Celem linearyzacji ostatniego warunku wprowadza sie nowe funkcje 6;(x,t) = Q,t +
a;(x,t), a stale momenty M, eliminuje sie poprzez wprowadzenie przeksztalcen

M, :
a;(z,t) = ag(r,t) — GIE' (x - sz> , dla i=1,2.
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Wielkosci o (x, t) poszukuje sie za pomoca metody malego parametru w postaci
Oédi(ﬂf, t) = Oédio(l’, t) + EfOédﬂ(.ZC, t) + €2adi2<$, t) + ...

Po uzyskaniu przyblizonego rozwigzania analitycznego na wykresach przedstawiono
wplyw wybranych parametréw charakteryzujacych badany uktad na przemieszczenia
i predkosci katowe.
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